o8 Dessrmodaments Regionsl

GRAMA DR ERAC ONAL B GCRAL DO NCHIE

Designacao do projeto | EuroBot - Sistemas auténomos de movimentacg3o bidirecionais
inteligentes de Ultima geracdo (AGVY) e sistemas robdticos colaborativos (cobots) para a
inddstria automovel

Cddigo do projeto | NORTE-01-0247-FEDER-072550

Obijetivo principal | Reforcar a investigacio, o desenvolvimento tecnolégico e a inovacio
Regido de intervengao | norte

Entidade beneficiaria | Europneumaq - Solucées Industriais, LDA.

Data de aprovagao | 01-07-2021

Data de inicio | 13-10-2020

Data de conclusdo | 12-10-2022

Custo total elegivel | 951.261,32 ¢

Apoio financeiro da Uniao Europeia | PO Norte - 520.740,10 €

Objetivos, atividades e resultados esperados/atingidos

O projeto EuroBot visa o desenvolvimento de solugdes robotizadas, auténomas e
inteligentes, de Ultima geracdo, passiveis de serem integradas no processo produtivo do
setor industrial de producdo de automaveis, de forma a promoverem o aumento da sua
competitividade e produtividade deste setor, designadamente robots colaborativos
(Cobot) com sistemas de visdo artificial, passiveis de serem utilizados no aperto de
componentes, e robots madveis (AGY), aptos a ser empregues no transporte eficiente de
componentes no chao de fabrica. Atualmente, o projeto situa-se numa fase de estudos
preliminares ao nivel da identificacdo de requisitos técnicos, funcionais, de seguranca e
desenvolvimento das solugdes tecnoldgicas de Cobots e AGVs, bem comao, de estudos de
investigacdo industrial, os quais resultaram na definicdo das especificagbes técnicas dos
sistemas robotizados e auténomos a desenvolver.




